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los consejos de la documentacion del sistema, las reparaciones so6lo podra realizarlas el fabricante.
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instrucciones pertinentes.
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Informacion de seguridad

Informacién importante

AVISO

Lea atentamente estas instrucciones y observe el equipo para familiarizarse con el dispositivo antes de
instalarlo, utilizarlo o realizar su mantenimiento. Los mensajes especiales que se ofrecen a continuacién
pueden aparecer a lo largo de la documentacién o en el equipo para advertir de peligros potenciales o
para ofrecer informacién que aclara o simplifica los distintos procedimientos.

indica un riesgo de descarga eléctrica, que puede provocar lesiones si

2 La inclusion de este icono en una etiqueta de peligro o advertencia
no se siguen las instrucciones.

Este es el icono de alerta de seguridad. Se utiliza para advertir de
posibles riesgos de lesiones. Observe todos los mensajes que siguen
a este icono para evitar posibles lesiones o incluso la muerte.

A PELIGRO

PELIGRO indica una situacién inminente de peligro que, si no se evita,
provocara lesiones graves o incluso la muerte.

A ADVERTENCIA

ADVERTENCIA indica una situacién potencialmente peligrosa que, si no se
evita, puede provocar la muerte o lesiones graves.

A AVISO

AVISO indica una situacién potencialmente peligrosa que, si no se evita, puede
provocar lesiones leves o moderadas.

AVISO

AVISO, utilizado sin el simbolo de alerta de seguridad, indica una situacién
potencialmente peligrosa que, si no se evita, puede provocar dafios en el
equipo.

TENGA EN CUENTA

La instalacion, manejo, puesta en servicio y mantenimiento de equipos eléctricos deberan ser realizados
s6lo por personal cualificado. Schneider Electric no se hace responsable de ninguna de las
consecuencias del uso de este material.

Una persona cualificada es aquella que cuenta con capacidad y conocimientos relativos a la
construccion, el funcionamiento y la instalacion de equipos eléctricos y que ha sido formada en materia
de seguridad para reconocer y evitar los riesgos que conllevan tales equipos.

1743234 03/2009
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Acerca de este libro

Presentacion

Objeto

En esta guia se describe el procedimiento de instalacion, las funciones y la utilizacion del médulo de

comunicaciones Modbus LULC032-033.

Ambito de aplicacion: principalmente, aplicaciones de sistemas de control en los sectores de la industria

y la construccion.

Campo de aplicacion

Compatibilidad de las versiones de firmware:

Versiones de los productos

LULCO3- LUTM LUCM LUCMT

V1.1 V1.1 V2.06
LULCO032 V1.2 vi.2* V2.10*

V1.3 V1.2* va2.11*
LULCO33 V2.2 V1.2* V1.10* va2.11*

* y versiones superiores

Documentos relacionados

Titulo de la documentacion

Reference Number

Manual de instrucciones del médulo Modbus LULC033 1743239
Manual de instrucciones del médulo de conexién Modbus LU9GC3 1638860
Guia de explotacion de las variables de comunicaciones TeSys U 1744082
Manual de instrucciones de arrancadores TeSys U LU+B/LU+Ss — Manual de instrucciones | 1629984
Controlador TeSys U LUTMe — Manual del usuario 1743233
Controlador TeSys U LUTMe — Manual del usuario 1743236
Unidades de control multifunciéon LUCM / LUCMT - Manual del usuario 1743237
Unidades de control LUCM/LUCMT/LUCBT/LUCDT - Manual de instrucciones AAV40504
Unidades de control LUCA/LUCB/LUCC/LUCD - Manual de instrucciones AAV40503
Directrices de instalacién practica de compatibilidad electromagnética DEG999

Modbus sobre linea serie: Guia de implementacién y especificaciones

Modbus_over_serial
_line_VA1

Puede descargar estas publicaciones técnicas y otra informacion técnica de nuestro sitio web

www.schneider-electric.com.

Comentarios del usuario
Envie sus comentarios a la direccién electrénica techcomm@schneider-electric.com.

1743234 03/2009
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Instalacion del hardware

Introduccion

Esta seccién describe la instalacion y las caracteristicas técnicas del moédulo de comunicaciones Modbus
LULC032-033.

Contenido de esta parte
Esta parte contiene los siguientes capitulos:

Capitulo Nombre del capitulo Pagina
1 Instalaciéon del médulo LULC032-033 11
2 Caracteristicas técnicas 29

1743234 03/2009 9



Instalacién del hardware

10 1743234 03/2009



Instalacion del médulo LULC032-033

Introduccion

En este capitulo se presenta el médulo de comunicaciones Modbus LULC032-033 y se describen las

distintas etapas de instalacion fisica del producto.

Contenido de este capitulo
Este capitulo contiene los siguiente apartados:

Apartado Pagina
Instrucciones de seguridad 12
Presentacion del médulo de comunicaciones Modbus LULC032-033 13
Descripcion del médulo e instalacion 15
Conexién eléctrica 18
Conexion al bus RS485 22

1743234 03/2009
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Instalacién del médulo LULC032-033

Instrucciones de seguridad

Instrucciones generales

A ATENCION

FUNCIONAMIENTO PELIGROSO

Solo el personal cualificado debe instalar, configurar y utilizar estos dispositivos.

Los usuarios deben seguir todas las instrucciones, estandares y reglamentos en vigor.
Antes de arrancar el motor, compruebe los ajustes de funcionamiento.

No reduzca ni modifique estos dispositivos.

Si no se siguen estas instrucciones pueden producirse lesiones personales o dafos en el equi-
po.

A ATENCION

PRECAUCIONES DE UTILIZACION DE LAS VARIABLES DE COMUNICACIONES
Solo se debe utilizar el enlace serie para transmitir datos que no sean criticos para la aplicacién.

Existe cierto retardo en la transmisién de los datos relacionados con los estados del arrancador del
motor y los valores de carga. Por lo tanto, estos datos no se deben utilizar en el procesamiento real de
dispositivos de seguridad y paradas de emergencia.

Los datos como, por ejemplo, marcha en sentido directo, marcha en sentido inverso y parada, no se
deben utilizar en los circuitos de parada de emergencia y seguridad.

Si no se siguen estas instrucciones pueden producirse lesiones personales o dafos en el equi-
po.

1743234 03/2009




Instalaciéon del médulo LULC032-033

Presentacion del modulo de comunicaciones Modbus LULC032-033

Recepcion del producto

Al abrir la caja que contiene el médulo de comunicaciones Modbus LULC032-033, debe encontrar los
siguientes componentes:

- Un manual de instrucciones (IS), que proporciona una breve informacién visual sobre la instalacion
basica de un modulo.

- Un médulo de comunicaciones Modbus LULC032-033 equipado con conectores.

NOTA: Compruebe que dispone de todos los elementos indicados anteriormente. Asegurese de que
esta incluida la guia de referencia rapida y que los conectores estan instalados correctamente.

Funciones proporcionadas

El médulo de comunicaciones se utiliza para controlar a distancia un arrancador de motores, a través de
Modbus, desde:

LULC032 LULCO033
Arrancador controlador TeSys U LUBe+/LU2B-« \
Arrancador TeSys U LUSe/LU2See \
Controlador TeSys U LUTMee \ v

NOTA: Los médulos de comunicaciones Modbus LULC032 sélo deben utilizarse con controladores
LUTM10BL o LUTM20BL.

Con el médulo de comunicaciones, puede hacer lo siguiente:

o Leer los estados del arrancador de motores

Controlar el arrancador de motores (1 o 2 sentidos de marcha)

Ajustar las funciones de proteccion

Leer los datos procesados en las unidades de control avanzada y multifuncion

[}
[}
[}
e Leer el estado de la E/S (base de control)

A PELIGRO

TENSION DE CONTROL

El médulo de comunicaciones Modbus LULC032 sélo debe utilizarse con unidades de control
(LUCe+esBL) de 24 V. —.

Si no se siguen estas instrucciones provocara lesiones graves o incluso la muerte.

NOTA: Para obtener informacion acerca del protocolo Modbus, consulte el siguiente sitio web de
referencia: www.Modbus.org.

1743234 03/2009 13



Instalacién del médulo LULC032-033

Datos disponibles

Los datos de proteccion y control disponibles dependen de la unidad de control a la que esté asociado

el médulo de comunicaciones Modbus.

Existen tres tipos de unidades de control:
e Estandar (indicada como LUCA)

e Avanzada (indicada como LUCB/C/D, LUCBT/DT)

e Multifuncién (indicada como LUCM/MT)

Puede utilizar la siguiente tabla a fin de comprobar los datos y comandos a los que tiene acceso con

cada tipo de unidad de control:

Unidad de control

Datos - Comandos Estandar | Avanzada Multifuncién
(LUCA) (LUCB/C/D, LUCBT/DT) | (LUCM/MT)

Comandos de arranque y parada S \ \/

Estado (listo, en marcha, fallo) \/ \ S
Advertencia J J

Rearme automatico y a distancia a través del bus \ \/
Indicacién de carga del motor S \/
Diferenciacion de fallos v v
Configuracién a distancia de parametros y visualizacion J

de todas las funciones

Funcién "Histéricos” J

Funcién "Supervisiéon" \/

1743234 03/2009




Instalaciéon del médulo LULC032-033

Descripcion del médulo e instalacion

Esquema del médulo

Conectores e indicadores (LED) del médulo de comunicaciones Modbus LULC032-033:

®

T
an = O
Lucosz [ i
—_ TC T
@ r, G T COMM ERR 24V —

[l

COM OA1 DA3

11/0302-2T04482

MODBUS

|
S 2y o CN
. - Aux
S LoT LT L2 4 4 @

NOTA: La estructura es distinta de la del médulo de comunicaciones Modbus LULC031.

1 LED verde "COMM" de estado de la comunicacion Modbus.
2 LED rojo "ERR" de sefializacion de un fallo del médulo de comunicaciones Modbus.
3 LED verde "24V —" de presencia de tension en las salidas OA1, OA3, LO1.
4 Conector RJ45 de enlace de Modbus RS485.
5 Conexion de alimentacion del médulo.
6 Conexion de alimentacion de 24 V = de las salidas OA1, OA3, LO1.
7 Entrada 2 TON (Todo o Nada).
8 Entrada 1 TON (Todo o Nada).
9 Salida 1 TON (Todo o Nada), asignable segun el registro de configuracién (685 LSB).
10 Conector para precableado de la bobina de 24 V — de la base de potencia.
e OA1 se puede asignar segun el registro de configuracion (686 LSB).
e OAB3 se puede asignar segun el registro de configuracion (686 MSB).

11 Conector para comunicacion con la unidad de control avanzada o multifuncion.

1743234 03/2009
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Instalacién del médulo LULC032-033

Descripcion de los indicadores (LED)

Descripcién de los estados de los indicadores (diodos emisores de luz, LED) del médulo de comunica-
ciones Modbus LULC032-033.

Diodos emisores de luz (LED)

LED verde . wepon | LED verde Significado
"COMM" LED rojo "ERR nogy -
IntermnenTe IntermnenTe ) Parametros del bus durante la
(alternancia con el | (alternancia con | Encendido inicializacién
LED "ERR") el LED "COMM")
Intermitente en
dialogo de direccion | Apagado Encendido Funcionamiento normal
del médulo
Fallo: Sin tensién de 24 V CC
en el borne de 24 V CC.
Apagado Apagado Compruebe la conexién entre
la alimentacién y el médulo de
Apagado comunicaciones.
Encendido Encendido Fallo |n.terno de Ll’JL.0032-033
Fallos internos, pagina 57
Intermitente Encendido Pérdida de comunicacién en la

red Modbus

NOTA: Durante la puesta en marcha, si el modo de recuperacion por defecto es "paro forzado" y no hay
una comunicacion preestablecida, el LED rojo "ERR" parpadeara cuando haya pasado un minuto (valor
de tiempo de espera por defecto).

Direccionamiento a través de conmutadores

La direccion del modulo de comunicaciones Modbus se define a través de conmutadores situados bajo
el médulo. Para acceder a ellos, debe girar el modulo:

A) Le module est livié d'usine avec I'adresse 1.

B) Exemple de configuration pour l'adresse 20.

El rango de valores aceptados se encuentra entre el 1y el 31.

La codificacion de la direccién es binaria.

El bit menos significativo se encuentra a la derecha, indicado mediante A.

El médulo no utiliza la direccion 0 porque la utiliza el maestro para una solicitud de difusién general.

Aviso: La seleccién del direccionamiento es distinta de la del médulo de comunicaciones Modbus

LULCO31.

NOTA: El reconocimiento del direccionamiento tiene lugar Unicamente al encender el moédulo de

comunicaciones.

1743234 03/2009



Instalaciéon del médulo LULC032-033

Orden de montaje en una base

El m6dulo LULCO032 se instala en una base de control y el médulo LULCO033 se instala en una base de
potencia o en una base de control (bajo la unidad de control que lo fija en la posicién correcta).

Para colocar el médulo en la base de potencia o en la base de control:

Paso Accion

1 Seleccione el bornero de precableado de bobina.

2 Coloque el médulo de comunicaciones Modbus LULC032-033.
Coloque la unidad de control que fija el médulo.

El esquema que se muestra a continuacion permite visualizar estos pasos. La instalacion del médulo de
comunicaciones Modbus LULC032-033 se indica con el nimero (2). Los nimeros indican tanto el orden
de montaje de los componentes como su ubicacion.

LU2Bes LUB®-
LUZ2Ses LUSs

[eoe] |[o o0

=
b ;!'

LUSB N11C

LUCAs=BL
LUCBe=-BL
LUCCeBL
LUCDeBL

LUCMs+BL

+—

LUCBT1BL
LUCDT1BL

=" LUCMT1BL

LULCO32 =P @

LULCO33 —p

@/. .

LUTM-0BL

2000009
i
‘l u W

1743234 03/2009
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Instalacién del médulo LULC032-033

Conexion eléctrica

Alimentacion de 24 V —— y 24 V Aux

Esquema de alimentaciones de 24 V -—— y 24 V Aux.

24 V Aux

————— Enlaces internos

Base de potencia Base de control
> o LU SR
i' > <
|
' LuGB LUGBT |
Hpy LUce LucpT |44
| LUCD |
|
| LUCD |
4 I
| I
l |
|
| ™ Bloque de - d
’ telmi!rales LUTM
A1/A2 |
|
|
|
|
|
LULCO32
LULCO33 : ]
P LULCO33 <«
A A
24— 24 V= 24 \/ Aux

Enlaces internos (que se van a cablear)

1743234 03/2009



Instalaciéon del médulo LULC032-033

Encendido con una unidad de control multifuncion LUCM

LUCM y base de potencia

La fuente de alimentacién para el médulo de comunicaciones Modbus LULC032-033 y para la unidad de
control multifuncion LUCM debe ser la misma.

Es obligatorio encender simultaneamente la unidad de control multifuncién LUCM y el médulo de
comunicaciones Modbus LULC032-033. La supervision de la comunicacién interna entre LUCM y
LULCO032-033 generara dos mensajes de error segun el orden en que se han encendido estos objetos.

Cuando los terminales A1-A2 ain no estan encendidos (24 V —), se pueden dar 3 casos de encendido
de 24 V Aux:

Encendido | Encendido de
de LUCM... | LULC032-033...

Simultaneamente

Comentario

Recomendado

Se visualiza el fallo "M15". Esto sélo se produce si el médulo de comunicaciones
Modbus LULC032-033 se ha utilizado anteriormente con la unidad de control
multifuncién LUCM.

La identificacién de la unidad de control LUCM mediante el médulo de
comunicaciones Modbus LULC032-033 se realiza durante el encendido del médulo
de comunicaciones Modbus LULC032-033 de 24 V Aux.

Si la unidad de control LUCM de 24 V Aux esta encendida una vez transcurrido el
doble del tiempo de espera (méas de 1 s), se mostrara el fallo "M101" (registro 451,
fallos internos del médulo de comunicaciones).

Primero En 2° lugar

En 2° lugar | Primero

NOTA: El rearme de estos 2 fallos se realiza apagando y volviendo a encender el médulo de comunica-
ciones Modbus LULC032-033 (ciclo de alimentacién) y la unidad de control LUCM.

LUCM y base de control
El controlador LUTM proporciona la alimentacion de 24 V — del modulo.

Alimentacion de LULC032 y de las salidas OA1, OA3y LO1

Para que funcione, el médulo de comunicaciones Modbus LULC032-033 debe recibir alimentacion de
una fuente de 24 V —:

e Con una base de potencia, el LULC033 debe alimentarse mediante una fuente externa.
e Con una base de control, el LULC032 o el LULC033 recibe alimentacién directamente.

Alimentacion de las bases de potencia LUB++/LUS+s /LU2B++/LU2S-+
L Ly

-
COMM ERR 24V —

MODBUS
|

24V g4v COM
=== Aux
LO1 L L2 + + =

,‘:;@ @ PG
i
DR AT

24 V Aux: borne de alimentacion del médulo de comunicaciones Modbus LULC033
24 V==: borne de alimentacién de las salidas OA1, OA3y LO1
3 Enlace precableado de conexion de las salidas OA1 y OA3 en los bornes A1/A3/A2 del arrancador.

N =

1743234 03/2009
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Instalacién del médulo LULC032-033

Alimentacion de una base de control LUTM

LULCO32 Ao
COMM ERR 24V =
Com CAT 0AZ MODBUS

[
24y 24V COM
o= Aux

LO1T LM L2 + + =

@

=)

® 2@

1 24 V==:bornes de alimentacién de LUTM y del médulo de comunicaciones Modbus LULC032-033 por enlace

interno.

2 Laalimentacién de 24

las salidas OA1, OA3 y LO1.

Base de potencia: alimentacion de los bornes
Para conectar los bornes de la base de potencia, el usuario tiene dos posibilidades:

== del médulo de comunicaciones Modbus LULC032-033 so6lo es necesaria para utilizar

e Alimentacién a través del médulo de comunicaciones Modbus LULC033 mediante un enlace

precableado

e Alimentacion directa mediante un enlace hilo a hilo

Enlace precableado

Numeros de catalogo de los dos precableados de bobina:

Designacion Con una base de potencia Numero de catalogo
LUB++/LUS-- LU9B N11C
Precableado de bobina
LU2B.+/LU2Se- LUSM RC
llustracion segun los dos tipos de base de potencia:
LuU2B LUB
LU2s LUS
‘ LULCO033 S LULCO033

LU9B N11C

20
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Instalaciéon del médulo LULC032-033

Enlace hilo a hilo (alimentacion de las salidas OA1, OA3 y LO1)

Este tipo de enlace es obligatorio en caso de haber creado un arrancador controlador de 2 sentidos de
marcha a partir de una unidad de inversién LU6M para montaje independiente.

. —
O e U L

R
=

LULCO32

.

COMM ERR 24V —

0

OO0

11/0302-2T044582

T L‘\‘ MODBUS

24V 23V COM
A L0T L LR & E o

>/_

roIolreleolele

El enlace hilo a hilo permite insertar también, por ejemplo, un control local o de paro externo.

Capacidades de conexién de los bornes de LULC032-033
En la tabla siguiente se indican las secciones de conductores que se deben utilizar:

Conexion Tipo de conductor Seccion (minima y maxima)
Conductor rigido 0.14 ... 1 mm?2 AWG 26 ... AWG 18
Conductor flexible 0.14 ... 1 mm?2 AWG 26 ... AWG 18
1 conductor Conductor flexible con contera:
- No aislados 0.25 ... 1 mm?2 AWG 24 ... AWG 18
- Aislados 0.25 ... 0,5 mm?2 AWG 24 ... AWG 20
2 conductores rigidos 0.14 ... 0,5 mm?2 AWG 26 ... AWG 20
2 conductores flexibles 0.14 ... 0,75 mm?2 AWG 26 ... AWG 20
2micsonr11:uscet((:):ésn§|a 2 conductores flexibles con contera:
- No aislados 0.25 ... 0,34 mm? AWG 24 ... AWG 22
- Aislados 0,50 mm?2 AWG 20
Conectores 3y 6 pines
Incremento 3,81 mm 0,15in.
Par de apriete 0,2/0,25 N.m. 28,3/35,4 Ib-in.
Destornillador plano 2,5mm 0,10in.
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Instalacién del médulo LULC032-033

Conexion al bus

Aspectos generales

Conexion en el bus

RS485

El usuario puede conectar el médulo de comunicaciones en el bus RS 485 de varios modos:
e Conexién directa en el bus mediante una T de conexion VW3A8306TFes.

e Conexién en el bus a través de un repartidor.

e Conexién en el bus a través de cajas de derivacion de tipo SCA.

Para la proteccion contra interferencias:

Utilice el cable Schneider Electric con dos pares de conductores trenzados blindados (referencias:
TSXCSA100, TSXCSA200, TSXCSA500, VW3AB306TFee).

Separe el cable de Modbus de los cables de alimentacion (30 cm como minimo).
Efectue los cruces del cable de Modbus y los cables de alimentacién en angulo recto, si es necesario.

NOTA: Para obtener mas informacioén, consulte la guia de TSX DG KBL F: "Compatibilidad electromag-
nética de las redes industriales y los buses de campo”.

El estandar RS 485 permite variantes de distintas caracteristicas:

e Polarizacion

e Terminacion de final de linea

e Numero de esclavos

e Longitud del bus

La nueva especificacion de Modbus, publicada en 2002 en el sitio web Modbus.org , define con precisién
todas estas caracteristicas. Los nuevos aparatos de Schneider Electric cumplen esta especificacion.

atravésdeunaT

El esquema estandar corresponde a la especificacién de Modbus publicada en 2002 en el sitio web
Modbus.org (Modbus_over_serial_line_V1.pdf, noviembre de 2002) y, concretamente, al esquema de
bus serie multipunto de 2 hilos.

El médulo de comunicaciones LULC032-033 Modbus cumple esta especificacion.
El esquema basico es el siguiente:

Maestro

e IneE
P[0T

e

Do \
Common

-

L —
LULCO33

LULCO32 - LULCO033

LUB../LUS.. - LU2B./LU2S..
LUTM

Esclavo 1 Esclavo 2

22
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Instalaciéon del médulo LULC032-033

Las caracteristicas de la conexion directa en el bus son las siguientes:

Designacion Descripcion

Tipo de cable principal Cable blindado con 1 par trenzado y al menos un tercer conductor

Longitud maxima del bus 1.000 m a 19.200 bps con el cabla Schneider Electric TSX CSAes

NUmero maximo de 32 estaciones; es decir, 31 esclavos

estaciones (sin repetidor)

Longitud maxima de las ® 20 m para una derivacion

derivaciones ® 40 m dividido por el nUmero de derivaciones en caja de derivacion multiple
Polarizacion del bus ® Una resistencia de pull-down a 5 V de 450 a 650 ohmios

e Una resistencia de pull-down a comun de 450 a 650 ohmios

Esta polarizacion se recomienda para el maestro. No hay polarizacion en el Terminal
RS 485 del moédulo de comunicaciones.

Terminacién de final de linea Una resistencia de 150 ohmios +/-5%

Polaridad comun Si (comun), conexién a la red de tierra en al menos un punto del bus

Conexion en el bus a través de un repartidor
El esquema de conexion en el bus a través de un repartidor es el siguiente:

LUB./LUS.. LU2B../LU2S.. LUTM
| @ E & & © @ @@ @ zaeceon
=0 = = Qe
5} v | =
[ % [ ] w7 -

[+
o
o
O
[+
o
o
o

slolo

-
©0 & @

1 Maestro (PLC, PC o mddulo de comunicaciones)

Cable Modbus que depende del tipo de maestro (con polarizacién integrada en el lado maestro o en otra parte
del bus)

Repartidor Modbus LU9 GC3

Cables de derivacion de Modbus VW3 A8 306 Re«

Terminaciones de final de linea VW3 A8 306 R

T de derivacién de Modbus VW3A8306TF+- (con cable)

Cable Modbus (hacia otro repartidor) TSX CSA-00 (sustituye el (5))

N

Nooaks,W

NOTA: Se recomienda colocar en cada extremo del bus una terminacion de final de linea para evitar
averias en el bus de comunicaciones. Esto significa que una T no debe tener ningin conector libre. Por
lo tanto, debe conectarse a un esclavo o al maestro, o debe existir una terminacion de final de linea.

NOTA: Es importante conectar el bus en la entrada "IN" (o en el bornero con tornillo en la parte baja) del
repartidor. La conexidn con otro repartidor se realiza a través de la salida "OUT".
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Instalacién del médulo LULC032-033

Esquemas de conexion (PLC <=> repartidor)

Los dos esquemas siguientes describen la conexién entre:

e El canal 0 del médulo TSX CSY 21601 y el repartidor LU9 GC3 con un cable TSX SCY CM6030
e Latarjeta PCMCIA TSX SCP 114 y el repartidor LU9 GC3 con un cable TSX SCP CX4030

NOTA: Asegurese de que las resistencias de 470 ohmios estén bien conectadas en las polaridades de

0Vy5V.

Conexion entre un moédulo TSX SCY 21601 (canal 0) y un repartidor LU9 GC3 con un cable TSX SCY

CM6030:

- — — — -TSX SCY 21601 — — — —

SUB D 25 pins

Emi- D(A)

Emi+ D(B)

>
o

3
o

@ ®

-

-

I
I
|
I
}
I
I
]
}
|
I
I
I
|
I
|
I
T
|
I
I
|

1 Verde/blanco

2 Blanco/verde

3 Naranja/blanco
4 Blanco/naranja

Marrén/blanco

24
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Instalaciéon del médulo LULC032-033

Conexion entre una tarjeta PCMCIA/TSX SCP 114 y un repartidor LU9 GC3 con un cable TSX SCP

CX4030:
————— TSXSCP114 - — — — I
I
4700
0V 18 11
10
Emi- 12 L1D(A) @
Emi+ 11 !D @
I
5V

LU9 GC3

ﬂ RJ45
q] RJ45
E;I RJ45
EI:I RJ45
E;l RJ45
ﬂ RJ45
ﬁ;l RJ45
fl:l RJ45

I
I
I
I
I
I
I
|
I
I 4700
I
I
I
I
I
I
I
I
I

D(B)

1
I
D{A) |
I
I
I
I

ov

1 Verde/blanco
2 Blanco/verde

3 Blanco/naranja

4 Naranja/blanco

5 Marrén/blanco

Lista de los accesorios de conexion:

Designacion Numero de
catalogo
Repartidor Modbus 10 conectores de tipo RJ45 y 1 bornero LU9 GC3
con tornillo
T de derivacién de Modbus Con 0,3 m de cable integrado VW3 A8 306 TF03
Con 1 m de cable integrado VW3 A8 306 TF10
Terminacionesdefinal Para el conector RJ45 R = 150 ohmios VW3 A8 306 R
de linea
Lista de los cables de conexion:
Designacién Longitud Conectores Numero de
(metros) catalogo

Cables para el bus Modbus 3

1 conector del tipo RJ45 y 1 extremo
pelado

VW3 A8 306 D30

0,3
1
3

2 conectores del tipo RJ45

VW3 A8 306 R0O3

VW3 A8 306 R10

VW3 A8 306 R30

blindado RS 485

Cables de doble par trenzado 100

200
300

Se entregan sin conector

TSX CSA 100

TSX CSA 200

TSX CSA 500

1743234 03/2009
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Instalacién del médulo LULC032-033

Lista de accesorios de conexion de Modbus para el sistema de cableado RJ45:

Tipo de maestro

Interfaz del maestro

Descripcion

Numero de
catalogo

PLC Twido

Adaptador o médulo de
interfaz RS 485 mini-DIN

Cable de 3 m equipado con un conector
mini-DIN y un conector RJ45

Adaptador o médulo de
interfaz RS 485 de bornes

con tornillo

Cable de 3 m equipado con un conector
RJ45 y pelado en el otro extremo

TWD XCA RJ030

VW3 A8 306 D30

PLC TSX Micro

Puerto de consola RS 485

mini-DIN

Cable de 3 m equipado con un conector
mini-DIN y un conector RJ45

TWD XCA RJ030

Tarjeta PCMCIA (TSX

SCP114)

Cable pelado

TSX SCP CX4030

PLC TSX Premium

Médulo TSX SCY 11601 o
TSX SCY 21601 (toma

SUB-D de 25 pines)

Cable equipado con un conector SUB-D
de 25 pines y pelado en el otro extremo

(para conexion en los bornes con tornillo
del repartidor LU9GC3)

TSX SCY CM6030

Tarjeta PCMCIA (TSX Cable pelado TSX SCP CX4030
SCP114)
Pasarela Fipio RS 485 RJ45 Cable con 2 conectores RJ45 de una

(LUFP1), Profibus
DP (LUFP7) o
DeviceNet (LUFP9)

longitud de:
-0,3m

-1m

-3m

VW3 A8 306 R03
VW3 A8 306 R10
VW3 A8 306 R30

PC puerto serie

PC con puerto serie RS 232
SUB-D macho de 9 pines

- Convertidor RS 232/RS 485

- Cable de 3 m equipado con un conector
RJ45 y pelado en el otro extremo (para
conexioén en los bornes con tornillo del
repartidor LU9GC3)

TSX SCA 72
VW3 A8 306 D30

26
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Instalaciéon del médulo LULC032-033

Conexion en el bus a través de cajas de derivacion SCA

El esquema de conexion en el bus a través de una caja de derivacion SCA es el siguiente:

I | e
F i
[l (o

LUB./LUS.. LU2B./LU2S.. LUTM
\

1 Maestro (PLC, PC o0 médulo de comunicaciones).

Cable Modbus que depende del tipo de maestro (con polarizacién integrada en el lado maestro o en otra parte
del bus).

Cable Modbus TSX CSA-00.

Caja de derivacion TSX SCA 50 (sin polarizacion de la linea).

Puerto de usuarios TSX SCA 62 (sin polarizacion de la linea).

Cable de derivaciéon de Modbus VW3 A8 306.

Cable de derivaciéon de Modbus VW3 A8 306 D30.

N

NooasWw

Lista de los accesorios de conexion:

Designacién Numero de
catalogo
Caja de derivacion TSX SCA 50
3 borneros con tornillo y terminacion de final de linea RC, que deben conectarse con el cable
VW3 A8 306 D30
Puerto de usuarios TSX SCA 62
2 conectores hembra del tipo SUB-D de 15 pines, 2 borneros con tornillo y terminacion de final
de linea RC, que deben conectarse con el cable VW3 A8 306 o VW3 A8 306 D30
Lista de los cables de conexién:
Designacion Longitud Conectores Numero de
(metros) catalogo
Cables para el bus Modbus 3 1 conector del tipo RJ45 y 1 extremo VW3 A8 306 D30
pelado
5 1 conector del tipo RJ45 y 1 conector VW3 A8 306
macho del tipo SUB-D de 15 pines para
TSX SCA 62
Cables de doble par trenzado 100 TSX CSA 100
blindado RS 485 200 Se entregan sin conector TSX CSA 200
300 TSX CSA 300

1743234 03/2009
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Instalacién del médulo LULC032-033

Lista de accesorios de conexion Modbus para caja de derivacién con bornes con tornillo:

Tipo de maestro Interfaz del maestro Descripcion Numero de
catalogo

PLC Twido Adaptador o médulo de cable Modbus TSX CSA100 0
interfaz RS 485 de bornes TSX CSA200 o
con tornillo TSX CSA500

PLC TSX Micro Puerto de consola RS 485 Caja de derivacién TSX P ACC 01
mini-DIN
Tarjeta PCMCIA (TSX Cable equipado con un conector TSX SCP CX4030
SCP114) especifico y pelado en el otro extremo

PLC TSX Premium Modulo TSX SCY 11601 o Cable equipado con un conector SUB-D TSX SCY CM6030
TSX SCY 21601 (toma de 25 pines y pelado en el otro extremo
SUB-D de 25 pines)

Tarjeta PCMCIA (TSX Cable equipado con un conector TSX SCP CX4030
SCP114) especifico y pelado en el otro extremo
Pasarela Profibus DP RS 485 RJ45 Cable de 3 m equipado con un conector VW3 A8 306 D30
(LA9P307) RJ45 y pelado en el otro extremo
Pasarela Fipio RS 485 RJ45 Cable de 3 m equipado con un conector VW3 A8 306 D30
(LUFP1), Profibus DP RJ45 y pelado en el otro extremo
(LUFP7) o DeviceNet
(LUFP9)
PC puerto serie PC con puerto serie RS 232 Convertidor RS 232/RS 485 y TSXSCA 72y
SUB-D macho de 9 pines  cable Modbus TSX CSA100 o
TSX CSA200 o
TSX CSA500

Estructura del conector RJ45

La conexién del médulo de comunicaciones a la red Modbus se realiza mediante un conector RJ45
respetando las siguientes pautas de cableado:

N° de pines Senal

No conectar |

| A1 OAZ MCDBUS

No conectar

No conectar
D(B) o D1
D(A) o DO

No conectar

No conectar
0OV.L

oI N OOl WOIN|=
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Caracteristicas técnicas

Introduccion

Este capitulo, ademas de informacion sobre las condiciones de servicio y las caracteristicas técnicas del
maodulo, ofrece instrucciones para el reemplazo de un moédulo LULC031 por un LULC032-033.

Contenido de este capitulo
Este capitulo contiene los siguiente apartados:

Apartado Pagina
Condiciones de servicio y caracteristicas técnicas 30
Reemplazo de un médulo LULC031 por un médulo LULC032-033 33
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Caracteristicas técnicas

Condiciones de servicio y caracteristicas técnicas

Las caracteristicas del médulo de comunicaciones Modbus LULC032-033 son las siguientes:
e Condiciones de servicio

e Caracteristicas de los circuitos de alimentacion de 24 V — y 24 V Aux.

e Caracteristicas de las salidas (OA1, OA3 y LO1) y de las entradas légicas (L1 y LI2).

También se describen las caracteristicas de la comunicacién (puerto Modbus del médulo).

Condiciones de servicio
Las condiciones de servicio del moédulo de comunicaciones Modbus LULC032-033 son las siguientes:

Homologaciones UL, CSA

Conformidad con los

, IEC/EN 255-6, UL 508, CSA C22-2 N.° 14
estandares

Marca €€. Cumple las exigencias béasicas de las directivas
sobre equipos de baja tensién (BT) y compatibilidad
electromagnética (CEM).

Directivas
comunitarias

Temperatura ambiente Almacenamiento °C -40...+85
cerca del dispositivo | Funcionamiento °C -25..+55

Circuito de alimentacion de 24 V ——

Las caracteristicas del circuito de alimentacion de 24 V — del médulo de comunicaciones Modbus
LULCO032-033 son las siguientes:

Tension de Unominal \' 24V —
alimentacion Rango de funcionamiento |V 20..28
Corriente maxima A 1
absorbida

Resistencia a los

. ms 2
microcortes

Circuito de alimentacion de 24 V Aux

Las caracteristicas del circuito de alimentacion de 24 V Aux del médulo de comunicaciones Modbus
LULC032-033 son las siguientes:

Tension de Unominal v 24V —
alimentacion Rango de funcionamiento |V 20..28
Corriente maxima

absorbida mA 30

Resistencia a los

. ms 3
microcortes
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Salidas légicas OA1, OA3 y LO1
Las caracteristicas de las salidas del médulo de comunicaciones Modbus LULC032-033 son las

siguientes:
Valores nominales de | Tension \ 24V —
salida Corriente mA 500
Tensién V 20...28
Valores limite de salida
Corriente mA 500
Factor de
simultaneidad de las 3 % 66

salidas

5 (LUCA/B/C/D)

Tiempo de respuesta de salida (registro 704) 15 (LUCM)
(Tiempo transcurrido entre el bit de inicio de la solicitud | ms 30 (LUCBT/DT)
y el cambio de estado de la salida) 45 (LUCMT)
con bit de paro
Contra sobretensiones Si
Contra inversiones Si

Proteccion

Contra cortocircuitos y
sobrecargas

Interruptor de proteccion
electrénico con rearme
automatico

Numero de ciclos de
trabajo

En millones de ciclos de trabajo

15

Cadencia maxima

En ciclos de trabajo por hora

3600

Entradas ldgicas LI1 y LI2
Las caracteristicas de las entradas del médulo de comunicaciones Modbus LULC032-033 son las

siguientes:
i Tensi6n \Y 20... 28
Valores nominales de (Iogica positiva)
entrada .
Corriente mA 7
Tensién \Y 16
En estado 1 -
Valores limite de Corriente mA 6
entrada Tension \" 5
En estado 0
Corriente mA 2
. Paso a estado 1 ms 10 +/- 30 %
Tiempo de respuesta
Paso a estado 0 ms 10 +/- 30 %
Tipo de entrada De resistencia
Proteccion Fusible gl A 1

1743234 03/2009
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Comunicacion (puerto Modbus)
Las caracteristicas técnicas del puerto Modbus del médulo de comunicaciones Modbus LULC032-033

son las siguientes:

Configuracion de fabrica

Interfaz fisica

RS 485 multipunto

Conexiones

RJ45 en la parte delantera

D1 (DB) <-> pin 4

Esta
Estructura de conexion stand.ar DO (DA) <-->pin 5
Schneider )
OVL <-->pin 8
Protocolo Modbus RTU
Direccion fisica Rango De .a. 31 (direccion 0 no 1
permitida)
Direccion I6gica Rando De 1 a 31 (no se puede acceder
9 9 a las direcciones de la 32 a 247)
1200, 2400, 4800, 9600, 19200
Velocidad de transmision Bit/s (configuracién automatica hasta | 19200
ese valor)
. Par, impar (1 bit de paro). Sin
Par*
Paridad paridad (1 o 2 bits de paro) ar
5 (LUCA/B/C/D)
1 LUCM
Tiempo de retorno ms 30 (LUCM)

7 (LUCBT/DT)
140 (LUCMT)

* Todas las versiones (excepto LULC032 < V1.3: la configuracion de fabrica es "Sin paridad").
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Reemplazo de un médulo LULCO031 por un médulo LULC032-033

Montaje

En las tablas de la seccién siguiente se presentan las caracteristicas de los médulos LULC031, LULC032

y LULCO033.
Montaje de los mddulos en los distintos tipos de bases:

LULCO031 LULCO032 LULCO033
Arrancador controlador
LUBe«+/LU2B+

Si No Si
Arrancador
LUS.+/LU2S.-
Controlador ) ]
LUTM-0BL No Si Si

Asociacion de los médulos con una unidad de control:

LULCO031

LULC032-033

S6lo LUC-+-BL

Sélo LUC-++BL con cédigo de fecha >
0406

(Bloqueo de conexién mecanico)

Sélo LUC-T1BL
(Blogueo de conexién mecanico)

Control de E/S

Control de las salidas OA1 y OA3 en LULCO031 y LULC032-033:

LULCO031 LULC032-033

Arrancador controlador Arrancador controlador Controlador
LUB-+/LU2Bs- LUB-«/LU2B-- LUTM-0BL
Si Si Si

Control de la salida LO1 en LULC031 y LULC032-033:

LULCO031 LULC032-033

S Si \ S

Lectura de las entradas LI1 y LI2 en LULC031 y LULC032-033:

LULCO031 LULC032-033

No S \ S
Control de las salidas 13 y 23 en LULC031 y LULC032-033:

LULCO031 LULC032-033

No Si \ Si

1743234 03/2009
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Conexion eléctrica
Las consolas de los médulos LULC031 y LULC032-033 se presentan del modo siguiente:

24V= 24V Aux
LO1 COM +

LULCO031

24V 24V COM

LO1 L1 L2 + +

LULCO032
LULCO033

2 entradas suplementarias, reduccion del nimero de comun

Configuracion de la comunicacion
La seleccion de la direccién se realiza por medio de conmutadores:

[m]

LULCO031 .
o

Velocidad: 19200 baudios - Paridad: sin/1 bit de parada

(1) Bit menos significativo

m
LULCO032 .
LULCO033

)

0

Velocidad: 19200 baudios - Paridad: par*/1 bit de parada

* Todas las versiones (excepto LULC032 < V1.3: la configuracion de fabrica es "Sin paridad").

NOTA: La velocidad y la paridad se calculan de forma automatica por medio del médulo. La velocidad
especificada es un valor maximo.
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Configuracion del software
Modo de recuperacion por pérdida de comunicacion (valor predeterminado del registro):

Arrancador controlador
LUB- -/LU2B--

Arrancador
LUS.«/LU2S..

Controlador
LUTM. OBL

LULCO031 682 =0
No se detecta pérdida de comunicacion.

LULC032

681 = 6000 (tiempo de espera = 60 segundos)
682 = 2 (modo de recuperacion = paro forzado)

LULCO033

681 = 6000 (tiempo de espera = 60 segundos)
682 = 2 (modo de recuperacion = paro forzado)

Senalizacién de las pérdidas de comunicacién en funcién de los modos de recuperacion:

LULCO031

LULCO032-033

Modo de paro forzado: fallo indicado
Otros modos: alarma indicada

Todos los modos: alarma indicada
Acuse por registro 703 bit 3

Numero de versién de firmware:

LULCO031

LULC032-033

Registro 62 = n° version x 100

Registro 62 = n® version x 10.000

NOTA: En cuanto a la asociacién de un médulo LULC033 con una unidad de control multifuncién
(LUCM) en una base de potencia, es necesario reinicializar el LUCM la primera vez que lo utilice.

1743234 03/2009
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Instalacion del software

Introduccion

Tras la fase de instalacién del hardware del maédulo de comunicaciones Modbus LULC032-033 se debe
realizar la instalacion del software. Esta incluye la configuracion (los distintos modos de funcionamiento)
y las funciones que se deben parametrizar (por ejemplo, la proteccion, la medicién de la corriente, etc.).

Contenido de esta parte
Esta parte contiene los siguientes capitulos:

Capitulo Nombre del capitulo Pagina
3 Puesta en servicio del médulo a través de los registros 39
4 Gestién de los fallos y las advertencias 53
5 Configuracién de funciones predefinidas 59
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Puesta en servicio del modulo a través de los
registros

3

Introduccion

En este capitulo se presenta la puesta en servicio del médulo de comunicaciones LULC032-033 a través
de los registros Modbus. Se comentan los aspectos generales, se presenta el formato de intercambio de
datos, la configuracion de fabrica del producto y la forma de personalizarlo, asi como las solicitudes

Modbus de lectura y escritura.

Contenido de este capitulo

Este capitulo contiene los siguiente apartados:

Apartado Pagina
Aspectos generales sobre la puesta en servicio a través de los registros 40
Formato de intercambio de datos 41
Configuracién de fabrica 43
Personalizacién de la configuracion 44
Solicitudes Modbus y ejemplos de programacion 50
Utilizacion de los registros principales para una gestiéon simplificada 52
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Puesta en servicio del médulo a través de los registros

Aspectos generales sobre la puesta en servicio a través de los registros

Todos los ajustes del médulo de comunicaciones LULC032-033 se realizan, o simplemente se
visualizan, a través de los registros Modbus.

Acceso a los parametros

La parametrizacion de las entradas/salidas del médulo se realiza mediante uno de los tres medios
siguientes:

e El puerto RJ45 Modbus a través del PLC de la aplicacion.

e El puerto de consola de la unidad de control multifuncién LUCM.

e De forma local, a través del teclado de la unidad de control multifuncién LUCM.
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Formato de intercambio de datos

Formato Modbus

La comunicacion se basa en el protocolo Modbus RTU esclavo.

El formato de los datos es el siguiente:

1 bit de inicio

8 bits de datos 1 bit de paridad

1 bit de paro

NOTA: El formato detallado de estas solicitudes se describe en el sitio www.Modbus.org.

Inicializacion

La inicializacion se realiza en dos tiempos:

Con el encendido de 24 V auxiliar, el médulo de comunicaciones Modbus
LULCO032-033 se inicializa:

® Reconocimiento del direccionamiento

® Reconocimiento del tipo de unidad de control

Al finalizar la fase de inicializacién, el médulo de comunicaciones Modbus
LULC032-033 identifica automaticamente los parametros de configuracion
(velocidad y paridad) del enlace RS 485 cuando se detecta determinado trafico en
la red.

Tras un analisis de mas de 20 tramas a una velocidad de 19.200 baudios, se
realiza la inicializacién (a 1200 baudios, el nimero de tramas es mas elevado):
® Reconocimiento de la velocidad por defecto o fijada
® Reconocimiento de la paridad del maestro

Zonas de lectura-escritura

El cliente puede acceder a la zona de memoria de 0 a 19.999.

- La lectura de la zona de un registro 'Reservado’ (o no definido) produce una respuesta correcta (valor

0).

- La escritura en la zona de un registro 'Reservado’ produce una respuesta correcta (valor 0). Se produce
el reconocimiento de la operacién de escritura y el contenido permanece igual a 0.

- La escritura en la zona de un registro de 'Sélo lectura’ produce una respuesta con un codigo de
excepcion (cédigo 03).

La zona de memoria 2000 es privada y, por consiguiente, no esta autorizada la lectura ni la escritura.
Todos los accesos se sefialaran mediante un cddigo de excepcion (cédigo 02).

Caodigo de excepcion

La presencia de un cédigo de excepcion se sefiala mediante el informe de PLC (consulte la
documentacion del médulo maestro Modbus).

A continuacion se muestran los codigos de excepcion de Modbus admitidos:

Valor del codigo de excepcion | Nombre Comentario
Hexadecimal Decimal
0x01 1 lllegal function (Funcién no Codigo de solicitud desconocido
valida)
e Direccion del registro no valida
® Acceso a la zona de memoria privada
lllegal data address (Direccion (direccion > 20000)
0x02 2 de datos no valida) e Escritura en un registro de "sélo de lectura”
La zona de memoria no admite lectura ni
escritura.
0x03 3 llegal data value (Valor de datos | ® Valor no valido
no valido) Se ha interrumpido el control de escritura.
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Velocidad y paridad

Plataforma TSX Micro o Premium

A continuacion se muestran los valores reconocidos:

Valores posibles

Ajuste de fabrica

Velocidad

1.200, 2.400, 4.800, 9.600 y 19.200 baudios.

19.200 baudios

Paridad

Par, impar, sin paridad (bit de paridad suprimido).

Par*

* Todas las versiones (excepto LULC032 < V1.3: la configuracion de fabrica es "Sin paridad”).

El disefio y la implementacion de las aplicaciones para los autématas Micro y Premium se realizan con
el software PL7.
Las solicitudes READ_VAR o WRITE_VAR (consulte Solicitudes Modbus y ejemplos de programacion)
permiten leer o escribir, respectivamente, el valor de uno o mas objetos consecutivos del mismo tipo (bit,
palabra) en lenguaje PL7.
NOTA: para ver mas detalles acerca de la programacion de una comunicacion Modbus en una

plataforma TSX, consulte en la ayuda en linea de PL7, la seccion de tareas de comunicacion en el tomo
2 de Comunicacién mediante Modbus.
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Puesta en servicio del médulo a través de los registros

Configuracion de fabrica

La parametrizaciéon del médulo de comunicaciones permite determinar:

e El modo de funcionamiento

e El modo de rearme por un fallo de sobrecarga térmica

e La correspondencia entre las salidas del médulo de comunicaciones y las entradas del controlador

LUTM

Es posible acceder a los registros de parametrizacion (protocolo Modbus) en modo de lectura/escritura.
Los valores de fabrica son los siguientes:

Tema Registro | Ajuste de | Significado
fabrica
Modo de rea'rmt.e por un fallo de 602.0 1 "Modo "manual”
sobrecarga térmica
Activacion de la comunicacion entre L .
LUGM/MT y LULC032 602.4 1 Comunicacion activa
Modo de recuperacion de las salidas Paro forzado
de control en la pérdida de 682 2 Base de potencia: OA1y OA3 a0
comunicacién Base de control: 13y 23 a0
Modo de funcionamiento local o0 a 683 0 Modo de control de las salidas del controlador
través de bus con LUTM y LULC032 LUTM "a distancia a través del bus"
Inversién de las salidas de LULC032 | 684 0 El estado de las salidas es la imagen de los bits de
control
En la base de potencia, asignacién de:
- Salida LOA1 685LSB |2 LO1 es la imagen del bit de control 700.0
- Salida OA1 686 LSB |12 OA1 es la imagen del bit de control 704.0
- Salida OA3 686 MSB | 13 OA3 es la imagen del bit de control 704.1
En la base de control, asignacion de:
- Salida 13 687 LSB |12 13 es la imagen del bit de control 704,0
- Salida 23 687 MSB | 13 23 es la imagen del bit de control 704.1
L li I |
Modo de recuperacion tras parada 688 0 as’ salidas vuelven a encontrg re estédo que
tenian antes del corte de la alimentacién.
Identificacién de la unidad de control 690 0 La unidad de control se identifica de forma

automatica.

NOTA: Para obtener mas informacion, consulte la guia de explotacién de las "Variables de comunicacién

de TeSys U".
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Puesta en servicio del médulo a través de los registros

Personalizacion de la configuracion

Puede utilizar los ajustes de fabrica (consulte Configuracion de fabrica) o personalizar la configuracion.

A continuacion se muestran los parametros que se pueden ajustar:
e Configuracion de la unidad de control

Identificacion de la unidad de control

Duracién del tiempo de espera

Modo de recuperacion

Modo de control con un controlador LUTM

Inversion de los estados de salida

Asignacion de las salidas LO1, OA1, OAS, 13y 23
Recuperacion tras parada

Forzado de la unidad de control

A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO INESPERADO

Puede cargarse o modificarse una configuracién mediante los dos puertos Modbus (a través del
modulo de comunicaciones o de la unidad de control LUCM). Por tanto, una configuracién puede borrar
otra, puesto que el sistema no impide esta accion. El resultado no puede controlarse.

Si no se siguen estas instrucciones pueden producirse lesiones personales graves o mortales
o daios en el equipo.

Configuracion de la unidad de control (Registro 602)

El registro 602 (accesible en modo de lectura/escritura) se utiliza para configurar la unidad de control
(modo de rearme 602.0-2, y comunicacion 602.4).

Reg- Valor Comentario
602.0 1 El rearme es manual (predeterminado). Los bits 1y 2 estan a 0.
0 El usuario ha activado el bit 1 (rearme a distancia) o el bit 2 (rearme automatico).
602.4 1 La comunicacién con la unidad de control multifuncién LUCM/MT esta activada.
0 Este bit, forzado a 0, impide la comunicacién entre la unidad de control
multifuncion LUCM/MT y el médulo de comunicaciones Modbus LULC032-033.

Configuracion de la unidad de control (Registro 680)

La identificacién de la unidad de control se realiza cada vez que se enciende el médulo de
comunicaciones.

No obstante, la unidad de control multifuncion memoriza la referencia del médulo de comunicaciones
montado asociado.

Para utilizar una unidad de control multifuncion sola, tras haberla utilizado con un médulo de comunica-
ciones, la reinicializacion del registro de identificacion 680 se efectia de forma local mediante el teclado
en el mend (Id = 0) o mediante el puerto de consola Modbus de LUCM a distancia (valor 0 escrito en el
registro 680).

Duracion del tiempo de espera (Registro 681)

El registro 681 (accesible en modo de lectura/escritura) sirve para fijar o leer el valor del tiempo de espera
en la pérdida de comunicacion con el PLC. Tras la pérdida de comunicacion, el tiempo de espera
corresponde al tiempo transcurrido antes del paso al modo de recuperacion. Una pérdida de
comunicacién activa una advertencia, que se especifica por medio del registro 460 = 109.

Reg- | Valor | Rango Unidad A’|us-te de Comentario
fabrica
681 |- 0-65535 |10ms 6000 Valor del tiempo de espera.
El valor O representa un tiempo nulo.
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Puesta en servicio del médulo a través de los registros

Modo de recuperacion (Registro 682)

El registro 682 (accesible en modo de lectura/escritura) sirve para fijar los parametros del modo de
recuperacion en caso de pérdida de comunicacién con el PLC.

Valor del registro 682 Modo de recuperacion
Omitido

Congelar salidas

Parada

Forzar marcha hacia delante

0
1
2
3 Advertencia de pérdida de sefial de comunicacién
4
5

Forzar marcha hacia atras

A ADVERTENCIA

REARRANQUE AUTOMATICO DEL MOTOR

Durante un paro de la comunicacion, las salidas OA1-OA3 adoptan el estado correspondiente al modo
de recuperacion seleccionado (registro 682), pero los bits de control 704.0 y 704.1 no se modifican.

Cuando se acuse recibo de la advertencia de pérdida de comunicacion (registro 703 o botén pulsador
del controlador), se producird un rearranque automatico del motor si la aplicacion PLC no ha
sobrescrito previamente los bits de control 704.0 o 704.1 a cero.

Si no se siguen estas instrucciones pueden producirse lesiones personales graves o mortales
o dafos en el equipo.
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Puesta en servicio del médulo a través de los registros

Descripcién de los distintos modos de recuperacion:

Modo de
recuperacion

Pérdida de comunicacion

Recuperacion de la
comunicacién

Acuse de recibo de pérdida
de comunicacion

Omitido
(registro 682 = 0)

No se detecta pérdida de
comunicaciéon

No se detecta pérdida de
comunicacién

OA1 y OA3 mantienen su
estado

OA1 y OA3 mantienen su estado

No hay acuse de recibo de
pérdida de comunicacion

Congelar salidas

OA1 y OA3 mantienen su
estado

OA1 y OA3 mantienen su estado

En flanco ascendente en el
bit 703.3 (no dejar puesto a 1)

LED ERR parpadeando en
la cara frontal

LED ERR parpadeando en la cara
frontal

Una vez realizado el acuse
de recibo, se activa el Gltimo
comando guardado en el

(reg 682 =1) registro 704.
Se guarda cada nuevo comando | LED ERR se apaga
de encendido/apagado, pero no
tiene ningln efecto en OA1 y OAS.
OA1yOA3sefuerzana 0 |OA1y OA3sefuerzana0 En flanco ascendente en el
bit 703.3 (no dejar puesto a 1)
LED ERR parpadeando en | LED ERR parpadeando en la cara | Una vez realizado el acuse
la cara frontal frontal de recibo, se activa el Ultimo
Parada
(reg 682 = 2) comando guardado en el

registro 704.

Se guarda cada nuevo comando
de encendido/apagado, pero no
tiene ningln efecto en OA1 y OAS.

LED ERR se apaga

Advertencia de
pérdida de sefal
de comunicacién
(reg 682 = 3)

OA1 y OA3 mantienen su
estado

OA1 y OA3 mantienen su estado

En flanco ascendente en el
bit 703.3 (no dejar puesto a 1)

LED ERR parpadeando en
la cara frontal

LED ERR parpadeando en la cara
frontal

Se considera que cada nuevo
comando de encendido/apagado
tiene efecto en OA1 y OA3

LED ERR se apaga

Forzar marcha
hacia delante
(reg 682 = 4)

OA1 se fuerza a 1
OA3 se fuerzaa 0

OAT1 se fuerza a 1
OA3 se fuerzaa 0

En flanco ascendente en el
bit 703.3 (no dejar puesto a 1)

LED ERR parpadeando en
la cara frontal

LED ERR parpadeando en la cara
frontal

Una vez realizado el acuse
de recibo, se activa el ultimo
comando guardado en el
registro 704.

Se guarda cada nuevo comando
de encendido/apagado, pero no
tiene ningln efecto en OA1 y OAS.

LED ERR se apaga

Forzar marcha
hacia atras
(reg 682 = 5)

OA1 se fuerzaa 0
OA3 se fuerza a 1

OA1 se fuerzaa 0
OAS3 se fuerza a 1

En flanco ascendente en el
bit 703.3 (no dejar puesto a 1)

LED ERR parpadeando en
la cara frontal

LED ERR parpadeando en la cara
frontal

Una vez realizado el acuse
de recibo, se activa el ultimo
comando guardado en el
registro 704.

Se guarda cada nuevo comando
de encendido/apagado, pero no
tiene ningln efecto en OA1 y OAS.

LED ERR se apaga

NOTA: Si el LED rojo "ERR" parpadea, indica una pérdida de comunicacién (fallo de tiempo de espera).
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Puesta en servicio del médulo a través de los registros

Modo de control (local/bus) con un controlador LUTM (registro 683)

El control de las salidas 13 y 23 del controlador LUTM depende del modo de funcionamiento
seleccionado en el registro 683.

Valor | Funcionamiento ‘ Comentario
0 'Modo "a distancia a El control de las salidas 13 y 23 s6lo se realiza a través del bus.
través del bus” El estado de las entradas I.1 e 1.2 no afecta a las salidas 13 y 23.

El control de las salidas 13y 23 sélo se realiza a través de las entradas I.1 e 1.2.

1 'Modo "local" L .
Se produce el reconocimiento de los controles a través del bus.

El control de las salidas 13 y 23 sélo se realiza
através de las entradas I.1 e 1.2.

Se produce el reconocimiento de los controles
a través del bus.

'Modo "local" si .10 = 1
'‘Modo "mixto"

2 (la entrada 1.10 es
prioritaria)

El control de las salidas 13 y 23 sélo se realiza
'Modo "a distancia a través | a través del bus y desde el PLC.

del bus"si.10=0 El estado de las entradas I.1 e 1.2 no afecta a
las salidas 13 y 23.

NOTA: Los controles transmitidos por la comunicacién se pasan directamente a los relés de salida, sin
cableado entre las salidas del moédulo de comunicaciones y las entradas .1 e 1.2.

Inversion de los estados de salida (Registro 684)

En funcién de las necesidades (sefalizacién, marcha, parada, etc.), puede asignar un comportamiento
NA o NC a las salidas OA1, OA3 y LO1 mediante la configuracion del registro 684.

Para ello, es necesario definir la salida afectada ==> registro 684.

Base de potencia Bit

Invertir la salida OA1 0=
Invertir la salida OA3 1
Invertir la salida LO1 2=

Modificacion de las asignaciones de salidas

En las tablas siguientes se describe cémo modificar las asignaciones de las salidas LO1, OA1, OA3, 13
y 23. Para modificar las asignaciones (ajustes de fabrica), escriba otro valor (de 0 a 45) segun la guia de
explotacién de las variables de comunicaciones TeSys U.

A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO INESPERADO

Antes de ajustar los parametros de una salida para modificar su asignacién, debe tener en cuenta la
informacion siguiente. De lo contrario, podria encontrarse con un funcionamiento inesperado de su
producto.

Si no se siguen estas instrucciones pueden producirse lesiones personales graves o mortales
o dafios en el equipo.

El registro 704 esta dedicado al control del arrancador del motor. Se asocian a él las funciones de
supervisién de pérdida de comunicacion, de modo de recuperacion (registro 682), las funciones reflejo
o incluso modos de recuperacion tras parada (registro 688). Sélo las salidas activadas por los bits 704.0
y 704.1 cuentan con estas funciones.

Ademas, los bits de control 704.0 y 704.1 son independientes y pueden estar activos simultdneamente.
La activacion de las salidas mediante el registro 700 puede asimilarse a un forzado sin condicién.

Parametrizacion de la salida LO1 (LSB del registro 685)

La asignacion/control (ajuste de fabrica) de la salida LO1 del médulo de comunicaciones Modbus
LULCO32 es la siguiente:

Reg- | Bit Valor A’jus_te de Comentario
fabrica
685 |DeOa |[De0a45|2 Salida LO1 = imagen del registro 700.0
7
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Puesta en servicio del médulo a través de los registros

Parametrizacion de la salida OA1 (LSB del registro 686)

La asignacion/control (ajuste de fabrica) de la salida OA1 del médulo de comunicaciones Modbus
LULCO032-033 es la siguiente:

Al
Reg- | Bit Valor ’|us:te de Comentario
fabrica
686 |DeOa |[De0a45|12 Salida OA1 = imagen del registro 704.0
7

Parametrizacion de la salida OA3 (MSB del registro 686)

La asignacion/control (ajuste de fabrica) de la salida OA3 del médulo de comunicaciones Modbus
LULCO032-033 es la siguiente:

Reg- | Bit Valor A’|us_te de Comentario
fabrica
686 |De8a |De0a45|13 Salida OA3 = imagen del registro 704.1
15

Parametrizacion de la salida 13 (LSB del registro 687)

La asignacién/control (ajuste de fabrica) de la salida 13 del controlador LUTM es la siguiente:

Reg- | Bit Valor A’|ustte de Comentario
fabrica
687 |DeOa |De0Oa45|12 Salida 13 = imagen del registro 704.0
7

Parametrizacion de la salida 23 (MSB del registro 687)

La asignacién/control (ajuste de fabrica) de la salida 23 del controlador LUTM es la siguiente:

Ajuste de

Reg- | Bit Valor tabrica Comentario
687 |De8a |De0a45|13 Salida 23 = imagen del registro 704.1
15
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Puesta en servicio del médulo a través de los registros

Modo de recuperacion tras parada (Registro 688)

Cuando controla las salidas OA1-OAS3 con la ayuda del registro 704, al escribir el valor 1 en el registro
688 se blogueara el rearranque del motor si se producen determinados sucesos:

e Pérdida seguida de restablecimiento de 24 V CC (salidas OA1-OA3)

e Cambio de posicion del boton giratorio de la base de potencia seguido de retorno a la posicion Listo

Al producirse uno de estos sucesos, los bits de control 704.0 y 704.1 (salidas OA1-OAS3) se fuerzan
automaticamente a 0. Mientras uno de estos sucesos se mantenga presente, en caso de escritura del
registro 704, el médulo devuelve el cédigo de excepcidn 02. Al desaparecer estas condiciones, un nuevo
comando de marcha permite controlar nuevamente el motor.

A ADVERTENCIA

REARRANQUE AUTOMATICO DEL MOTOR

En caso de escritura ciclica en el registro 704 (por ejemplo, una pasarela LUFP. en su configuracion
predefinida), esta funcion de supervision debe utilizarse con cautela. El programa de aplicacion debe
reconocer este estado y solicitar la escritura a 0 de los bits 704.0 o0 704.1. De lo contrario, al
desaparecer el suceso, el motor volvera a arrancar automaticamente.

Si no se siguen estas instrucciones pueden producirse lesiones personales graves o mortales
o dafos en el equipo.

Forzado de la unidad de control (Registro 690)

La unidad de control se identifica de forma automatica, pero la identificacion se puede forzar.

Valor Comentario

0 Valor predeterminado. El sistema identifica de forma automatica el tipo de
unidad de control conectada (estandar, avanzada, multifuncion).

1 Si se especifica 1, la identificacion automatica se desactiva y se fuerza la
identificacién de una unidad de control de tipo estandar o avanzada.

2 Si se especifica 2, la identificacion automatica se desactiva y se fuerza la
identificacién de una unidad de control multifuncién.

NOTA: También es posible acceder a los registros 681 a 690 (de lectura/escritura) mediante el teclado
de la unidad LUCM.
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Solicitudes Modbus y ejemplos de programacion

Solicitudes Modbus
A continuacién se muestran las solicitudes Modbus reconocidas:

Valor del cédigo i
Nombre Comentario

Hexadecimal | Decimal
0x03 3 Le,c t'ura de registros Para lectura
multiples
0x06 6 Escritura de registro Gnico
i i Para escritura
0x10 16 Es,cr_ltura de registros
multiples
0x2B 43 Lectura de identificacién de | Para lectura a fin de identificar el médulo de
registro comunicaciones Modbus LULC032-033

El nimero maximo de registros por solicitud es de 100.

NOTA: Se admite la funcién 'Difusion general'. Para utilizarla, se necesita una operacién de escritura
(cédigo 6 o 16) en la direccién 00.

A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO INESPERADO

Si este equipo se utiliza en una red Modbus que utiliza la funcién de difusion general, se deben tomar
precauciones.

Este equipo dispone de muchos registros que no se deben modificar durante el funcionamiento normal.

Si la funcién de difusién general escribe accidentalmente sobre estos registros, se puede provocar un
funcionamiento inesperado y no deseable del producto.

Consulte la guia de explotacion de las "Variables internas de comunicacion”.

Si no se siguen estas instrucciones pueden producirse lesiones personales graves o mortales
o dafos en el equipo.
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Ejemplo de lectura

El ejemplo siguiente presenta una solicitud READ_VAR, en una plataforma TSX Micro o Premium, para
leer los estados del arrancador del motor en la direccion 4 (esclavo n? 4) contenidos en la palabra interna

MWO:
1 _rinr____ 11— 1
If %M0 AND NOT %MWL00:X0 THEN READ VAR (ADR#3.0.4,'%MW',455,1,%MW0:1,%MW100:4) :RESET %MO;
EN_IF;
1 Direccion del médulo con el que se desea establecer comunicacion: 3 (direccion del médulo), 0 (via), 4 (direccién

O L, WOWN

Ejemplo de escritura

El ejemplo siguiente presenta una solicitud WRITE_VAR, en una plataforma TSX Micro o Premium, para
controlar un arrancador del motor a través de la emision del contenido de la palabra interna MW 502:

-

O L, WOWN

del médulo en el bus)

Naturaleza de los objetos PL7 que deben leerse: MW (palabra interna)
Direccion del primer registro que se leera: 455

Numero de registros consecutivos que se leeran: 1

Tabla de palabras que contiene el valor de los objetos leidos: MWO:1
Informe de lectura: MW100:4

111
ITf %MO0 AND NOT SMW200:X0 THEN WRITE WR(ADR#3 0. 4 '%N]W' 704,11, %‘M'WEDZ 1 %m\'rzoo 4) :RESET %M10;

o IS A G A

Direccién del médulo con el que se desea establecer comunicacion: 3 (direccion del médulo), 0 (via), 4 (direccién
del médulo en el bus)

Naturaleza de los objetos PL7 que deben escribirse: MW (palabra interna)

Direccion del primer registro que se escribira: 704

Numero de registros consecutivos que se escribiran: 1

Tabla de palabras que contiene el valor de los objetos que deben emitirse: MW502:1

Informe de escritura: MW200:4
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Utilizacion de los registros principales para una gestion simplificada

Antes de instalar un arrancador del motor, conviene conocer cudles son los registros principales
solicitados y en qué orden.

Esquema de utilizacién de los registros

En el siguiente esquema se ofrecen instrucciones basicas sobre la instalacion a través de los registros
de: configuracion, control y supervision (estado del sistema, medidas, fallos y advertencias, acuse de

recibo). A partir de la configuracion de fabrica (predefinida), es posible seguir o prever el funcionamiento
del sistema.

Configuracidn (ajustes de fab

rica)

Registro 602:
Registro 681:
Registro 682:

Registros 685-6-7: asignacion de las salidas del m

de comunicaciones (LO1, QA1

(OA1yOA3=0)

ddulo
-3, 13-23)

mocdo de rearme tras fallo (manual)
tiempo de espera antes de iniciar recuperacion
recuperacion en caso de pérdida de comunicacion

== Circuito obligatorio
=== Cijrcuito opcional

LUE ==
o bien

LUS #+
o bien

LUTVI ¢=

Escritura *

enel

arrancador Control
(Registro 704)
ot

Bit 704.0: comando de marcha hacia delante del motor
Bit 704.1: comando de marcha hacia atras del motor

1

Lectura del
estado del
sistema...

ﬁ.

Supervision (estado del sistema) [ Sise ha
(Registro 455) detectado un
error, puede
Bit 455.2: fallo del sistema obtener més
Bit 455.3. advertencia del sistema mformac;on
Bit 455.8: relacion de corriente media || mediante...
abit455.13 del motor BEEEEE—

T
1

1 Compruebe que el

: valor de corriente sea
* correcto

Supervision (medidas)

Registro 466: relacion de corriente
media

Supervision (advertencias)

Registro 460: cadigo de
advertencia o
Registro 461: tipo de advertencia

Supervisian (fallos)

Registro 451: codigo de fallo o
Registro 452: tipo de fallo

Se utiliza para desbloquear el
sistema, si es necesario Y

Control (acuse de recibo)

Bit 703.3: comando de reinicio de la
advertencia
Bit 704.3: comando de rearme tras fallo

52

1743234 03/2009



Gestion de los fallos y las advertencias

En este capitulo se indica como gestionar los distintos tipos de fallos y advertencias que pueden

producirse.

Contenido de este capitulo

Este capitulo contiene los siguiente apartados:

Apartado Pagina
Visualizacién de fallos 54
Fallos de aplicacién 55
Advertencias - Pérdida de comunicacion 56
Fallos internos 57

1743234 03/2009

53




Gestién de los fallos y las advertencias

Visualizacion de fallos

La presencia de un fallo se especifica mediante distintos indicadores:
e Estado de los LED del mddulo de comunicaciones Modbus LULC032-033
Con una base de potencia:

e Estado del botdn rotativo de la base de potencia (0 o "trip")
e Estado de los relés de salida

Con una base de control:

e Estado de los LED de la base de control
e Estado de los relés de salida

Con una unidad de control de tipo estandar o avanzada:
e Senfales internas enviadas al médulo de comunicaciones Modbus LULC032-033
Con una unidad de control multifuncién:

Advertencia
Mensajes en pantalla
e Comunicacién interna con el médulo de comunicaciones Modbus LULC032-033

e Presencia de un cédigo de excepcion (informe de PLC) Consulte Codigo de excepcion, pagina 41.

NOTA: Se produce el reconocimiento de la advertencia y del fallo en los registros afectados. Para
obtener mas informacion, consulte la guia de explotacion de las variables de comunicacién de TeSys U:
registros de supervision de los fallos (450 a 452) y registros de supervision de las advertencias (460 a
461).
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Fallos de aplicacion

Reconocimiento de los fallos de aplicacion

A continuacion se ofrece una lista de los fallos de aplicacion posibles. Su rearme (o reconocimiento)
puede ser: manual/automatico/a distancia.

. LULC032
Registros LULC033 LUCM. LUTM
451 452 L
Fallos de aplicacion Numero | Bitde —— 2e0c000 | | Reconocimiento
defallo | fallo t del fallo
, LS
"ERR" "FAULT"
Fallo por cortocircuito _.0=1 CC -
Rearme manual
Fallo por sobreintensidad 2 _1=1 I>> -
Apagado Segun el modelo de
Fallo por sobrecarga térmica |4 _3=1 Sobrecarga | - rearme fijado en el
registro 602
Fall licacié I
u:idoagszzcl)i?z?:nSlfif:ncién 3ydeb5a |Consulte la guia de explotacion de la
LUCM 12 unidad de control multifuncién LUCMs+BL o LUCMT1BL

Fallo por sobrecarga con una base de potencia LU-B+/LU-S-
Después de un fallo por sobrecarga térmica, se puede utilizar el botdn rotativo o el botén pulsador azul

de la parte delantera, independientemente del modo de rearme que se haya fijado.

Registro de
configuracion

Rearme (acuse de
recibo)

Medio

"Manual" directo

Con el botdn rotativo en LUBe
Con el boton pulsador azul en LU+Se

602.0 = 1 -
"Manual" a distancia Con el kit LU9 AP+« en LU+B-
Con el kit LU9 s« en LU-S-
Acuse de recibo mediante el bit 704.3
602.1 =1 "A distancia" Este bit esta activo en el flanco ascendente y
debe ponerse a 0 mediante programacion.
602.2 =1 "Automatico” Gestionado por la unidad de control

Fallo por sobrecarga con la base de control LUTM

Después de un fallo por sobrecarga térmica, se puede utilizar el botén pulsador azul de la parte delantera
o la entrada 1.5, independientemente del modo de rearme que se haya fijado.

Registro de Rearme (acuse de .
. L. . Medio
configuraciéon | recibo)
"Manual" local Con el botén pulsador azul de la parte delantera
602.0 = 1 . - .| Con el boton de rearme de la parte delantera del
Manual" a distancia L .
cajén o del panel (a través de la entrada 1.5)
Acuse de recibo mediante el bit 704.3
602.1 =1 "A distancia" Este bit esta activo en el flanco ascendente y
debe ponerse a 0 mediante programacion.
602.2 =1 "Automatico" Gestionado por la unidad de control

NOTA: Debe fijarse el modo de rearme.
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Advertencias - Pérdida de comunicacion

Acuse de recibo de las advertencias

Lista de las advertencias posibles:

. LULC032
Registros LULC033 LUCM. LUTM
460 461 .
Advertencias Numero de | Bit de Acuse de remb_o de
advertencia | advertencia ' una advertencia
: 1 *WT
"ERR" "FAULT"
Advertencia de Advertenci Automatica cuando
sobrecarga térmica 4 _.3=1 - ade - la sobrecarga es
9 sobrecarga inferior al 85%
Acuse de recibo
mediante el bit 703.3
i} E i 4 acti
Advertencia de pérdida [= ) ste bit esta activo
L b PerdidaCo en el flanco
de comunicacion con el | 109 _15=1 = -
£ m ascendente y debe
maestro o
= ponerse a 0
mediante
programacion.
A i | i
dvertencia de. 2 ur'widad 2y Consulte la guia de explotacion de la
de control multifuncién ; . L
LUCM 4 hasta 13 unidad de control multifuncién LUCMs<BL 0 LUCMT1BL.
. LULC032
Registros LULC033 LUCM. LUTM
460 461 .
Advertencias Numero de | Bit de — 2as0000 | | Acuse de recibo .
advertencia | advertencia t de una advertencia
: -
"ERR" "FAULT"
s
B
S5
&8z
Advertencia externa 39 < »
- =
LUTM indicada mediante | 201 _A5=1 |- Warn-M201 | = ® g | Automatica con
. o 2D |vueltaaldel.6
el cambiode 1.6 a0 = 5 -
[h} C
=
o8
Q9
o
o

Recuperacion tras la pérdida de comunicacién

Después del acuse de recibo al fijar en 1 el bit 703.3, la recuperacién se realiza segun los estados de los
bits de control 704.0 y 704.1.
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Fallos internos

Reconocimiento de fallos internos
Lista de los fallos internos posibles.

encender LUTM

. LULC032
Registros LULC033 LUCM. LUTM
451 452 .
Fallos internos Numero |Bitde — aaseeae | | Reconocimiento
de fallo | fallo t del fallo
: 1 *WT
"ERR" (Linea 2) "FAULT"
Fallo del moédulo de
comunicaciones Modbus 14 - M14 -
LULC032-033
EImédulo de comunicaciones Apagar v volver a
Modbus LULC032-033 no pagar y
estd instalado o no recibe Apagado encender
. . ) 15 - M15 - LULC032-033 y
alimentacion, o se ha perdido
L LUCMe.
la comunicacion con el
médulo
Fallo interno de la unidad de
control LUCes 54 A=t M4 i
Fallo de la unidad de control |51 a53, |Consulte la guia de explotacién de la
multifuncion LUCMe 55a 63 unidad de control multifuncién LUCMs«BL 0 LUCMT1BL.
. . Apagar y volver a
EaEIERngSC”tura en 100 _13=1 Encendld M100 - encender
LULC032-033
Fallo de comunicacién con la Encendid Apagar y volver a
unidad de control multifuncién | 101 _12=1 o M101 encender
LUCM. LULC032-033
Fallo de suma de Encendid o Flanco ascendente
comprobacién en EEPROM 102 =18=1 1, M102 & en 704.3=1
. — . £
Fallo de configuracion de la _ Encendid = Flanco ascendente
EEPROM 104 ~13=1 15 M104 E en 704.3=1
L ) Apagar y volver a
E:!Z g: zgm;’;lﬁjc_:_m con la 105 _18=1 Encend|d M105 encender
LULC032-033
Fallo de comunicacion con el 205 _ Apagar y volver a
modulo LULC032-033 8 encender LUTM
83
&=z
. 58 -
_13=1 gnce”d'd - STE | |
1]
Ausencia de unidad de control | 206 £5- pagary volver a
23
g8
(@]
O
o
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Configuracion de funciones predefinidas

En este capitulo se presentan las funciones predefinidas.

Contenido de este capitulo
Este capitulo contiene los siguiente apartados:

Apartado Pagina
Descripcion de las funciones del paro reflejo 60
Utilizacion de Reflex1 y Reflex2 62
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Configuracién de funciones predefinidas

Descripcidn de las funciones del paro reflejo

El paro reflejo permite controlar la posicion de forma precisa y repetitiva, sin la dificultad de los tiempos
de ciclo del bus y del PLC.
Existen dos tipos de funciones de paro reflejo:

e Reflex1: funcién de paro reflejo n® 1
e Reflex2: funcion de paro reflejo n® 2

Descripcion de Reflex1
El captador n° 1 (entrada légica LI1) controla directamente el paro del motor.

Después de un nuevo comando de marcha (comando de paro seguido de un comando de marcha), el
motor vuelve a arrancar, aunque aun se este realizando la deteccion (LI1=1).

1 Bus 2 Captadorn° 1 (LI1)

NOTA: En el caso de un arrancador con dos sentidos de marcha, el paro reflejo actia en los dos
sentidos.

Encadenamiento de informacion.

Tiempo >

Control procedente del bus (registro 704) | | |

Senal de control del motor mediante el .
arrancador

Informacioén del captador n® 1 (LI1)
= presencia de pieza
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Descripcion de Reflex2

El captador n° 1 (entrada légica LI1) controla el paro del motor cuando gira en sentido directo.
El captador n° 2 (entrada légica LI2) controla el paro del motor cuando gira en sentido inverso.

Después de un nuevo comando de marcha (comando de paro seguido de un comando de marcha), el
motor vuelve a arrancar, aunque aun se este realizando la deteccion (LI1 o LI2 =1).

®

1 Bus 2 Captador n° 1 (LI1) 3 Captador n° 2 (LI2)

NOTA: El captador n° 2 (LI2) no afecta al sentido directo y el captador n° 1 (LI1) no afecta al sentido
inverso.
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Utilizacion de Reflex1 y Reflex2

Para utilizar una funcion "paro reflejo”, se debe seleccionar en el registro de la salida que va a
supervisarse.

Base LUB¢+/Se-- - Base
» Valor | LU2B+¢/2S.. LUTMe..
Funcién . .
. Sentido de giro del motor del Salidas | Salidas
reflejo Salida
rege LO1 OA1 13
OA3 23
Reflex Reflex1.Fw = sentido directo 8
eflex
Reflex1.Rev = sentido inverso 9 Reg685 Zesg;% :_esgs)w
_ . K LSB
Reflox? Reflex2.Fw = sentido directo 10 (LSB) (MSB) | (MSB)
Reflex2.Rev = sentido inverso 11

NOTA: El uso de las funciones "paro reflejo" exige asignar previamente las salidas OA1/OA3 a los
sentidos directo/inverso. Esta eleccién se realiza en el registro 686. Por defecto, OA1 se asigna al
sentido directo y OA3 al sentido inverso.

Reflex1.Fw
Esta funcién se activa en flanco ascendente y no a nivel.

LI1 =1 supone el paro del motor independientemente del sentido de marcha
que se elija.

Fw Después de un nuevo comando de marcha (comando de paro seguido de un
comando de marcha),

aunque la entrada légica sea LI1 =1,

el motor vuelve a arrancar en el sentido elegido.

NOTA: La entrada l6gica LI2 no se utiliza.

Reflex1.Rev
Esta funcién se activa en flanco ascendente y no a nivel.

LI1 =1 supone el paro del motor independientemente del sentido de marcha
que se elija.

Rev Después de un nuevo comando de marcha (comando de paro seguido de un
comando de marcha),

aunque la entrada légica sea LI1 =1,

el motor vuelve a arrancar en el sentido elegido.

NOTA: La entrada l6gica LI2 no se utiliza.

Reflex2.Fw
Esta funcién se activa en flanco ascendente y no a nivel.

La entrada légica LI1 = 1 supone el paro del motor en el sentido directo.
La entrada légica LI2 = 1 supone el paro del motor en el sentido inverso.

Fw Después de un nuevo comando de marcha (comando de paro seguido de un
comando de marcha),

aunque la entrada légica sea LI2 =1,

el motor vuelve a arrancar.

NOTA: La entrada logica LI2 no afecta al sentido directo y la entrada légica LI1 no afecta al sentido
inverso.
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Reflex2.Rev
Esta funcién se activa en flanco ascendente y no a nivel.

La entrada légica LI2 = 1 supone el paro del motor en el sentido inverso.
La entrada légica LI1 = 1 supone el paro del motor en el sentido directo.

Rev Después de un nuevo comando de marcha (comando de paro seguido de un
comando de marcha),

aunque la entrada l6gica sea LI2 = 1,

el motor vuelve a arrancar.

NOTA: La entrada l6gica LI2 no afecta al sentido directo y la entrada légica LI1 no afecta al sentido
inverso.
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